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Computersteuarunyg

Frozesacckarka

Die Stewerkarte wird anstelle der linken Leecfrontplatie in das Stauverge=
raet eingesteckt.

Dle Stouerkarte hat zwei Mikroprozessoren mit B5-2312-Schnittstells =it
Folgendan Funktionan;:

* EKoardinates in ? Achaon mit hoher Mufloesung

* Erzeugen der Positionierfrequenzen mit Rampenfunktion {n Stufen
von 1 kHz bis 10 kHz veber Software waehlbar, je nach verwendetoes
Schrittmotor .

* Veraenderung der Baudrate ueber Schiliebeschalter

Software auf 1.5 oder 5.25"-Disketten fuer IBM oder kompatible Rechner
dar Serie XT/AT, DO3S 3.7 oder hosher.

Baschrelbueng der mitgelieferten Progoamms

Auf dem Bildschirm werden angezeigk:

Mormalzeit, Weltzeit, Sternzeit, Koordinaten

Koocrdinaten in Grossanzeige umschaltbar, Fahren mit dem Handtaster wicd
auf dem Bildachirm dureh Aenderung der Koordinaten angerelat, Computer
merkt sich die Koordinaten. Diese Funkticn ersetzt eine teure Digi-
talanzeige und st wesantlich genauver., Aufloesung | sec. in Stunde wnd 1°
in Deklination.

Aonderung der Pacrameter Hecbachtungsork, Positionlecfreguenz.

Positioniecen

Ecordinaten der Objekte werden von Diskette oder Festplatie geleson
mfangreiche Objektdatei, die erveitert werden kann,

Dateien nach Obijektklasaen gecrdnet mit verschiedensan Sortierfunkticnen,
Ex koennen BY werschisdens Objektklassen definiert werden,

Absolutes Poajtionieran

Hach ARufruf dieser Funktion steppt der Antrieb, Teleskop kann jedoch
weber den Handtaster wverfahren werden, um die Tellkreise auf einen genau
ablesbaren Wert stellen Zu Kkoennen. Dim Werkte wearden in den Computer
cingegeben. Das Teleskop positioniert nun das gewusenschte Objekt von  der
augonblicklichan Stellung der Montierung und schaliket dis Nachfuehrung
winder e&in.

Eigenbawegung {(in Yorbereitung)

Koordinaten von Objekten mit Eigenbewegung werden wveber einon bellebhigen
feitraum eingegeben., Das Objekt wicrd dann in beiden Aohsen nachgefuehrt.
in VYorboereltung: Korrektur des periodischen Schneckenfehlecs.

Lisferumtfang

Steverkapte, Software wie baschrieben, Verbindungskabel Im zum Ceapuber
ader gigen Aufpreis lasnger.
Die Software wird ataondig welterentwickelt.



et

Bedienung der Software

Installation
tuerat vom Originalprogramm eine Sicherheitskeple anfertigen!

Mit Befehl "install®™ dann das Programm auf die Festplatte kopieren. Es
wird im Hauptverzelichnis unter dem Hamen “STEURUNG® angelagt.

Alle Kabelverbindungen von 0 zu RS und zum Computer muessen hergatellt
und das Steuvesrgerast singeschaltet sein. Andernfalls stuerzt der Computer
ab und muss neau gesktartet werden.

Programm mit dem Befehl “menue” starten

Ist nur ein Diskettenlaufwerk vorhanden, das Programm direkt mit dem
Bafehl “menue® starcten.

Zuerat das Programm “defparm™ durch Eingabe vesm "p" aufrufen und die
KEoordinaten des Beobachtungsortes eingeben, Alle anderen Werckte sind
bereits eingegeben, koennen aber geaendect werden.

Dann das Fregramm Ferncohrsteuerung durch Eingabe von "8® avfrufen.
Farnrohrlage Oat oder West muss eingageben werden. Man muss dem Rechner
mitteilen, ob sleh das Telaskop oestlich oder westlich der Saeule
pefindet, Anachliessend wirpd elngegeben, wis lohe Objektkl ansea im
Haupkprogramm ecscheinen soll. Am besten man schaltet pur die OChiskt-
klasse wein, die man gerads bencetigt, um dile Usbersicht nicht zu
verliecen.

Hach Erascheinen des Hauptprogramms Datum wnd Uhrzelt uweberpruefen und
ggf, korcigieren. Die genaue Uhrzelt ist npotwendig fuer das absclute
Positionieren!

Als naechskes muss man einmal festlegen, ob das Teleskop in Deklination
richtig positioniert. Wenn man belm Positicmieren festatellt, dass das
Teleskep in Deklination in die falache Richtung faehrt, wird nach
Bgendigung dea Fositloniecvorgangs am D=200=Einschub fuer Deklinaticn der
Schalter cw-cww umgelegk.

Der Computer ueberprueft vor dem Positionieren ob sich das Objekt uecber
dem Horlzent befindet. Fuer diese Kontrolle ist ea wichtlg, dasas Zeit,
Datum und sertlich Koordinatenstimmen. Wir ampfehlen, das Teleskop baim
Foslitioniervorgang =zu kontrallisren und ggf. dan RESET=Taster an der
Frontplatte zu botaetigen, wenn die Gefahr der Keollision mit der Saeule
besteht. Der Posltioniervergang wird dann fuer balde Achsen unterbrochen
und das Programs startet neu.

Das Teleskop kann auch nichk rlichtig positienieren, wenn die mechanischen
Parameter veraendert worden. (Programm defpacm)

Der RESET-Taster darf HUR betaetigt werden, um den Positioniervorgang
abrubrechen.



Fositioniercen

Cursor ateht auf 'Dhjilt washlen®. Heturn=-Taste druecken, Cursar sateht
nun im Objektfeld, Ez wird mit den Pleiltasten ein Objekt ausgesucht und
mit Reaturn-Taste abgeschlossen. Alle relevantan Daten des Objektes stehen
jetzt auf dem Bildachirs wund der Cursor steht is Feld "Ferarohe
ginstallen®. Return-Taste druecken und Fernrohr aul das angewachlio
Objekt zentrlerean. Danach Return-Taste druecken. Escape-Taste npur, wenn
man ganz von Yorne wisder anfangen will.

Cursor steht erneuvt im Feld "Objekt waehlen®. Feturn=Taste druecken und
Ondjekt aussuchen, zu dem man positionieren will. Mit Return-Taste Objekt
uaberneahmen, Cursor steht nun i Feld "Objekt =2 ===: Objekt ",
Return=Taste druecken und das Telekop fashct zTum gewuenschten Objekt.
Cursor steht wieder im Feld "Objekt washlen®. Es kann wein neuss Objekt
ausgesucht und angefahren werden. Falls mam zum alkten Objekt zurueck
will, braucht man nur mit dem Cursor @#in Feld tiefer =2zu gehen wund
Baturn=Taste druesken,

Absolutos Positioniecen

Diaae Funktion wird hanuatigt, um bei Becbachtungabaginn z.B. einen Ho=
fernzatarn ainzustellen, chne ihn mit dem Fernrcohr suchen 2u muessan, Die
Positioniecgenavigkelt haongt von der Genauligkelt der ZTeit und dece
Ablesegenauligkeit der Tellkrelse ab.

Hachdem, wie voratehend beschrieben, mit “"Objekt waehlen®™ ain Objekt
ausgesucht ist, asteht der Cursor asuf "Ferprohr elnstellen™. Hit den
Pfeiltasten auf “abaolut poaitienleren® gehen und Beturn=Taste druecken.
intciob stoppt, kann aber mit dem Handtaster mit den Schonellgasngen awf
gevwuenschte Teilkreais=Warte gestellt werden. Diese Wearte dann elngeben.
Danach Taste druecken wnd das Fernrohr faehrt zum gewwenschten Objekk. Da
die Ablesegenaulgkeit der Teilkresise beachrsenkt ist, wird das Objekt
waheacheinlich nicht genau in dar Mitte stehen. Wird das Objekt mit des
Handtaster in die Bildmitte gefahren, dann serkt aich der Computer diese
Aenderung der BEoordinaten und das Anfahren von dieser Posltion auf ein
anderes Objekt haektte dann den gleichen Positioniecfehler, da der
Computer von einer richtigen Teilkreisablesung ausgeht. Man geht deshalb
mit dem Cucsaocr nach dem abacluten Fositionierenm zuerst auf “Ferneohe
einstellen” wnd danach waehlt man erat das naechste Objekt an. Die
Koordinaten atimmen dann.

Anzeige Sedw/Ra) Do

Mit Curmsor auf das Fald gehen wnd Eeturn=-Taste. Die Fosition des
aingestel lten Objektes wird angezeigt. Mit Pfeiltaste kann diese
hAnzeige auf Grossanzeige usgeschaltet werden, Die glelche Taste nochmal
gedruecskt srgibt Umschaltung des Stundenwinkels, so dass man fuer die
doutache Montierung den richtigen Stundenwinkel chne Uscechnung ablesen
kann. Iuwrueck mit FPfelltaste . Man kann dann mit dem Handtaskter auf ein
anderes Objekt fahcen und die Anzelge zelgt die Jewellige Position an.
Dies ersetzt oine toure Digltalanzelge und imt wesentlich genauer.

Fregquenz aendacn

Wird die Frequenz 2zu hoch eingestellt, koennen die Hotoren stehen
bloiban, Die Freguenz kKann in Schritten zu 1000 Hr eingestellt werden.
Bpi niedrigeren Freguenzen ist die Motorkraft hoohaer.



Steuscgeraet

Die hochwertige Schrittmotor-Steuerung erlaubt ein sehr komfortables
Becbachten, wie es bei Montierungen mit Synchronantrieb und Fre-
quenzwandler nicht moeglich ist,

Anachluss

Am Getriebegehaesuse der Stundenachse ist die linke Buchse (6=polig) dec
Anschluss fuer den Stundenantrieb und die rechte Buchse (7-polig) der
Anschluas fuer den Peklinaticnsantrieb. Am Steuergaraet iat der Ein-
schub [ 200 rechts von P der Ausgang fuer den Stundenantrieb, der
£, Einschub [ 200 der Ausgang fuer den Deklinationsantrieb, Die beiden
beiliegenden Kabel sind entsprechend anzuschliessen.

Fernbedienung (Remote Control) einstecken.

Hetzkabel anschliessen.

Anschluss extern: Hier kann ein Commodore-Computer C=64,C128,CBM BO0O
angeschlossen werden. Naeheres auf Anfrage.

Schalterstellungan

Einschub D 200: 0 = Endstufe aus. 1 = Endstufe ein

Die Schalterstellungen ew und ccw bedeuten Drehrichtungsaenderung der
Motoren. In Stunde bedeutet das noerdliche oder suedliche Erdhalbkugel,
in Deklination vertauschte Funktion des Handtasters.

Fuer den Betrieb sind an den beiden Einschueben D 200 die Schalter auf
l zu stellen. Scllte der Stundenantrieb die falche Drehrichtung haben,
ist der Schalter cw=cow umzustellen. B, 0O wnd O am Efinschub P sind
z.Zt, nicht belegk.

Kach dem Einschalten hoert man ein leicht klopfendes OCerasusch des
Stundenantriebes. Dies sind die Schritte, die der Motor ausfushrk umd
ist normal.

Kodierschalter-Einatellung

Siderale Hachfuehrung = §383
Sonnennachfuehrung w G400
Hittlere Mondnachfuehrung = 6633

Die FKodierschalter werden mit einem kleinen Schraubendreher vearstellt:,

Die HMondgeschwindigkeit ist stark unterschiedlich. Fuer exakts HNach-
fuehrung muss die Kodierschaltereinstellung mittels Fadenkreuzokular
ermittelt werden. Fuer visuelle Beobachtungen genuegt die siderale oder
Sonnennachfuehcung.

Von der berechneten HNachfuehrgeschwindigkeit treten in der Praxis
folgende Abweichungen awf:
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Die Refraktion

2ei genau justierter Montierung laeuft die Nachfuehrung auf Grund der
Refraktion gegenueber dem errechneten Wert eatwas =zu sechnell. Dies
haengt &b ven der Hoehe des Objekts ueber dem Horizonk, Die letzte
Stelle am Kodierschalter kann deshalbk um 1-6 Ziffern hoeher ein-
gestellt werden. Die Anderung der Kedierschaltereinstellung um 1 5if=-
fer hoeher verlangsamt die Nachfuehrung um B.431"/Stunde.

Die Genauigkeit der Justierung
Eine nicht einwandfrei justierte Montierung taeuscht eine fehlerhafte
Hachfuehrung vor. Justierfehler der Montierung koennen durch Verstellen
der Kodierschalter ausgeglichen werden. Dies ist jedoch in den
verschiedenen llimmelsrichtungen unterschiedlich! Ebenso treten
Abweichungen in Deklination auf, die nur mit dem Handtastar korrigiert
werden koennen.
Der Temperaturkceffizient der Oszillatorschaltung

Die Temperaturempfindlichkeit des Quarzoszillators ist so gering, dass
sie auf die Nachfuehrung keinen Einfluss hat,

Handtaster

Linke Endstellung des Stufenschalters = Pointiergeschwindigkeit

1.Rastenstellung nach rechts = Feainbewegung 1 Grad/min.
Z.Rastenstellung nach rechts = Mittlere Bewequng 3 Grad/min,
3.Rastenstelluny nach rechts = Grobbewegung B Grad/min.

Cer Drehschalter ist bei Versand auf die linke Endstellung gedreht.

Es ist zu empfehlen, das Steuergeraet auch bei Nichtgebrauch am Netz zu
belassen. Die beiden Endstufen sind abzuschalten. Durch diese Massnahme
wird eina leichke Erwaermung des Steuvergeraetes erzeugt und
Schwitzwasserbildung verhindert.

Herausziehen einer Steckkarte
Geraet vom Netz trennen. Mindestens 1 Minute warten, bevor eine
Steckkarte herausgzogen wird!
Oben und unten an der Frontplatte Schrauben herausdrehen {kocennen nicht
herausfallen) und Steckkarte am Geiff nach verne herausziehen.
Beim Einstecken darauf achten, dass die Steckkarte obhen und unten in
den Fuehrungsschienen laeuft.



Bei der Schalterstellung 1 OGrad/min ist das Motorgeraeusch
staerker. Dies ist ohne Bedeutung. Die verschiedenen
Ceschwindigkeiten (ausser Peintiergeschwindigkeit) haben einen
automatischen Hochlauf. Dies ist deswegen notwendig, da der Motor
bel hohen Fregquenzen unter Last nicht mehr anlaufen kann., Im
Nachfuehrbetrieb wird die hohe Kraft des Motors nicht benocetigt.
In dieser Betriebsart ist die Betriebsspannung abgesenkt, was zu
einer erheblichen Verminderung der Waerme- und Geraeuschent-
wicklung fuehrt.

Batteriebetrieb

Unterhalb der Steckdose befinden sich 2 Buehsen. Hier kann ein
Autoakku 12 V angeschlossen werden. Der Akku kann bei HNetzbekrieb
angeschlossen bleiben. Der Batterie wird in dieser Betriebsart
kein Strom entnemmen. (Ebenso fliessen auch keine Stroeme die die
Batterie aufladen). Nur bel Ausfall der Wetzspannung laufen alle
Geraete in dieser Betriebsart ochne Unterbrechnung weiter. Die
Stromaufnahme aus der Batterie betraegt bis 4 A, wenn Stunden- und
Deklinationsmotor gleichzeitig laufen. Schwankungen der Batterie-
spannung haben auf die Cenauigkeit der Nachfuehrung keinen
Einfluss; lediglich die Kraft der Motoren aendert sich, Die
Mindestspannung betraegt 8 V; 14 V sollten nicht usberschritten
werden. Beachten Sie bitte, dass bei Spannungsentnahme aus einem
Autc bei laufendem Motor durch die Lichtmaschine sehr hohe
Spannungsspitzen entstehen, die das angeschlossene Geraet
zerstoeren koennen., Das Steuergeraet ist gegen Fehlpolung
gaschuetzt.

Sicherheitsvorschriften

Die Netzspannung fuer den Betrieb des Steuergeraetes betraegt, so-
fern nicht anders gewuenscht, 220 V +/= 15%, 50-60 Hz. Das Gerast
ist schutzisoliert. Bitte beachten Sie die allgemeinen Sicher-
heitsvorschriften beim Betrieb wvon Elektrogeraeten mit HNetz-
spannung im Freien. Der Einbau eines Fehlerstrom=Schutzschalters
ist grundsaetzlich zu empfehlen. Gerade im Freien und in feuchken
Naschten sinkt der Erdungswiderstand erheblich!

Me Motorspannung an der Montierung betrasgt 12 V und ist somit
ungefaeshrlich,



Endstufe D 200

Auf der Frontplatte befinden sich unterhalb des Schalters cow zwel
Bohrungen, die mit H und L bezeichnet sind. In diesen Bohrunagen
befinden sich zwei l5-Wendel-Trimmer, die es erlauken, den Phasenstrom
fuer hohe und niedrige Frequenzen getrennt einzustellen. Schrittmotoren
haben die Eigenschaft, bei hohen Fregquenzen im Drehmoment nachzulassen,
Bei niedrigen Freguenzen (Nachfuehrbetrieb) ist die Kraft der Motoren
und damit auch die Geraeuschentwicklung unnocetig hoch.

Die obere Bohrung enthaelt den Trimmer fuer den hohen Strom (H). Dieser
wird automatisch bei Fregquenzen ab 200 Hz eingeschaltet. Der Strom ist
bei Lieferung bereits eingestellt, Sellte bei tiefen Temperaturen im
Positionierbetrieb mit hohen Freguenzen der Motor stehen bleiben, wird
durch rechtsdrehen des oberen Trimmers mit einem Schraubendreher der
Strom erhoseht, bis der Motor nicht mehr stehen bleibt, Es wird
empfohlen, jeweils 1 Umdrehung des Trimmers vorzunehmen. Damit ver-
bunden ist eine staerkere Erwaermung des Motors.

Die untere Bohrung enthaelt den Trimmer fuer den niedrigen Strom (L),
Der niedrige Strom wird beim Nachfuehren wund fuer den 1. Gang im
Handtaster verwendet., Dies hat zur Folge, dass im Nachfuehrbetrieb
Geraeusch- und Waermeentwicklung stark reduziert werden koennen., Auch
die Uebertragung von Koerperschall auf die Montierung kann damit
vollstaendig unterbunden werden. Dieser Trimmer kann nach Belieben wvom
Kunden eingestellt werden. Durch Linksdrehen des Trimmers kann der
Strom soweit reduziert werden, dass die Geraeuschentwicklung stark
reduziert wird, Wird der Strom 2zu weit reduziert, kann der Motor
stehenbleiben. Im Winterbetrieb kann es erforderlich sein, den Strom
durch rechtsdrehen des Trimmers etwas zu erhoehen.

Die Verstellung der Trimmer kann bei eingeschalteter WNachfuehrung
vorgenommen werden.



